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MANUALE TECNICO INSTALLATORE 
QUADRO ELETTRONICO COMANDI 

TRIFASE ­ UN MOTORE 
EQ400I 

Attenzione!! Prima di effettuare l’installazione, leggere attentamente questo 
manuale tecnico. 

N.B. ­ La Casit declina ogni responsabilità in caso di non osservanza delle normative vigenti nel 
Paese dove viene effettuata l’installazione 
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1.  INFORMAZIONI GENERALI 

La scheda in oggetto dispone di un Inverter a bordo da 16A  per la gestione di un motore Trifase 230/400 Vac. 
L’inverter  permette  le  impostazioni  delle  rampe  di  accelerazione  e  decelerazione  del  motore,  il  limite  di  coppia 
massima e la possibilità di modificare la frequenza (velocità del motore). 
In caso di ostacolo, la scheda rileva l’anomalo assorbimento del motore, lo arresta ed esegue l’inversione. 
Un microprocessore gestisce la logica di funzionamento. 
La scheda è alimentata con la 220 Vac monofase pertanto permette l’uso di motori trifase anche in ambito domestico. 

2.  CARATTERISTICHE PRINCIPALI 

• Comando e controllo di accessi automatizzati ad 1 motore trifase 230Vac (max 1,5 KW). 
• Funzioni integrate di autotest fotocellule e costa di sicurezza. 
• Coppia e Velocità Motore impostabili (Azione su frequenza e tensione). 
• Boost (Spunto) iniziale alla partenza impostabile. 
• Apertura parziale (pedonale) personalizzabile. 
• Tempo di sosta regolabile tramite trimmer da 0 a 60 secondi. 
• Rallentamenti personalizzabili. 
• Rampa di accelerazione e decelerazione personalizzabile 
• Regolazione amperometrica (Ostacolo) personalizzabile. 
• Contacicli integrato ed azzerabile dal manutentore. 
• Tempo di reazione del controllo ostacolo impostabile tra 0,01 e 3,0 secondi. 
• Protezione elettronica contro il corto circuito fra le fasi. 
• Conforme alle Direttive Europee di riferimento: R&TTE 99/05/CE. 

3.  CARATTERISTICHE TECNICHE 

Alimentazione centralina:  230 VAC monofase. 
Uscita  motore:  230/400 Vac  max 1,5 KW. 
Corrente motore:  Max 10 Ampere protetto da fusibile. 
Alimentazione accessori  24 VDC ­ 250 mA   protetta da fusibile. 
Temp. funzionamento:  ­20°C / + 55 °C 
Frequenza PWM Inverter  Fino a 20 KHz (Impostabile) 
Fusibile F1  10A  motore 
Fusibile F2  3,15   alimentazione 
Fusibile F3  500 mA   entrata trasformatore 
Fusibile F4  500 mA   alimentazione servizi
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4.  COLLEGAMENTO E MESSA IN FUNZIONE DELLA CENTRALE 

4.1  LAY OUT SCHEDA PER COLLEGAMENTI E CABLAGGIO 

4.2CABLAGGIO E COLLEGAMENTI  (VEDI FIGURA A PAGINA 8) 
Ingresso di RETE: (1) Fase, (2) Neutro, (3) Terra ­ Lampeggiatore 220 Vac: (4)­(5) – fisso/a intermittenza, secondo impostazione DIPSW6. 
Motore: Terra: (6), Terra Motore: (7), Fasi Motore (collegare a triangolo): (8)­(9)­(10) 
Costa sicurezza in apertura: (11) NC o resistiva. ­ Costa sicurezza in chiusura: (12) NC o resistiva. Se non utilizzata ponticellare a GND e DIPSW7 
in OFF. 
Fotocellula: (14) (comune a +24). Ingresso fotocellula NC o NO. Se non utilizzata, lasciare aperto e impostare NA in P5.9. (DIPSW3 in OFF) 
FC Apertura: (15) (comune a +24) Fine Corsa apertura. NC o NO. Se non utilizzato, lasciare aperto e impostare NA in P5.5. 
FC Ra Apre: (21) (comune a +24) Fine Corsa rallentamento apertura. NC o NA. Se non utilizzato, lasciare aperto e impostare NA in P5.7 e DIPSW5 
in OFF 
FC Ra Chiude: (22) (comune a +24) Fine Corsa rallentamento in chiusura. NC o NA. Se non utilizzato, lasciare aperto e impostare NA in P5.8 e 
SW5 in OFF 
Freno: (27) NO, (28) NC, (29) C. Relé commutato: Freno Motore: Riposo. Funzionamento Motore: Attivato. 
START: (30) (comune a +24). Pulsante START. NO o NC. Impostare in P5.1 
STOP: (31) (comune a +24). Pulsante STOP. NC o NO. Impostare in P5.4 
FC Chiusura: (33) (comune a +24). Fine Corsa chiusura. NC o NO. Se non utilizzato, lasciare aperto e impostare NA in P5.6 
Pedonale: (36) (comune a +24). Pulsante di apertura pedonale. NO o NC. Impostare in P5.3 
Chiude: (37) (comune a +24). Pulsante di chiusura. NO o NC. Impostare in P5.2 
[GND]: (13), (16), (24), (25), (35), (43) – [+24]: (17), (20), (23), (32), (34), 38), (41) – [Non utilizzati]:  (19), (26), (39), (40), (42) 

NOTA:  in caso di anomali  funzionamenti delle  fotocellule collegare  il negativo del  ricevitore  fotocellula alla  terra 
(massa metallica­cancello o cassone motore­NON ALLA CENTRALE) con un filo supplementare INTERPONENDO 
UN CONDENSATO IN SERIE 100noM 270V. 

Attenzione!! Il MOTORE DEVE ESSERE COLLEGATO A TRIANGOLO.
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5.  MESSA IN FUNZIONE DELLA CENTRALE 

Attenzione!! SI CONSIGLIA DI POSIZIONARE I DIP IN OFF DURANTE LA 1° FASE DI MESSA IN FUNZIONE AD 
ECCEZIONE  DEL  DIP  N  8,  (UOMO  PRESENTE),  CHE  VA  POSTO  IN  “ ON”   DURANTE 
L’APPRENDIMENTO. 

5.1  FUNZIONE DEGLI SWITCH A BORDO SCHEDA INCLUSI NEL CIRCUITO 
SW1  Logica di funzionamento richiusura  ON = Automatica  OFF = Manuale 
SW2  Colpo finale  ON = Abilitato  OFF = Disabilitato 
SW3  Test Fotocellule  ON = Abilitato  OFF = Disabilitato 
SW4  Controllo assorbimento motore.  ON = Abilitato  OFF = Disabilitato 
SW5  FineCorsa di Avvio Rallentamento  ON = Abilitati  OFF = Disabilitati 
SW6  Logica Lampeggiante  ON = Luce Fissa  OFF = Luce intermittente 
SW7  Seleziona il tipo di costa  ON = Costa Resistiva  OFF = Costa Meccanica 
SW8  Uomo Presente  ON = Attivo  OFF = Disattivo 

5.2  ACCENSIONE DELLA SCHEDA E INSERIMENTO PROGRAMMATORE/DISPLAY 

• Inserire il Programmatore e alimentare la scheda. 
• Il led rosso di presenza rete si accende e, sul display compare 

la versione del FW 

5.3  USO DEL PROGRAMMATORE E GESTIONE DEI PARAMETRI. 
Premere OK per  Selezionare con le  Premere 3 4 per scorrere 
procedere con la  frecce 5 6il menú  fino ai parametri di Diagnós­ 
programmazione.  Setup Base e premereOK.  tica ingressi (ACPS). 

Nota: Questa  funzione permette di controllare  lo stato degli  ingressi della scheda. Ci si può muovere nelle pagine e 
visualizzare tutti gli ingressi con le frecce 5 per andare avanti fino alla fine e 6 per tornare indietro 

Pagina P2.1: Pulsanti: Apre (Start), Chiude, Pedonale e Stop 
A=Apre (Start), C=Chiude, P=Pedonale, S=Stop 
Valori: 1 = Ingresso chiuso, connesso e attivo. 0 = Ingresso aperto, non connesso o disattivato.  Premere 5 

Pagina P2.2: Fine Corsa: RA: Rallentamento apertura, RC: Rallentamento chiusura, FA: Apertura, FC: Chiusura 
RA=Inizio rallentamento apertura. (FC Ral Apre), RC=Inizio ralentamento chiusura (FC Ral Chiude) 
FA= Fine Corsa Apertura. (FC Apre), FC= Fine Corsa Chiusura (FC Chiusura) 
Valori: 1 = Ingresso chiuso, connesso e attivo. 0 = Ingresso aperto, non connesso o disattivato.  Premere 5 
Pagina P2.3: Coste sicurezza: CSAP=000 Ingresso Costa Apertura, CSCH=000 Ingresso Costa Chiusura 
Valori: 255=ingresso aperto, 0=Ingresso chiuso, costa NC connessa o resistiva attivata, 

xxx=Valore di resistenza del tipo di costa collegata (0 < valore < 255) .  Premere 5 

Pagina P2.4. Stato dei DIP SWITCH presenti sulla scheda: 12345678 
Valori: 0 Interruttore spento (OFF), 1 Interruttore acceso (ON)  Premere 5 

Pagina P2.5 L1 PAUS=XXX: Tempo di pausa impostato. Visualizza il tempo regolando il trimmer TR1 (Pausa) 

L2 PAUS=xxx= Durante la pausa, mostra il tempo rimanente, che si decrementa a partire dal valore impostato, fino 
ad arrivare a 0.  Premere 5 

Pagina P2.6. FT = Stato dell’ingresso fotocellula. 
Valori: 0 = Ingresso aperto o fotocellula non collegata, 1 = Ingresso in corto o fotocellula collegata  Premere 5 

Pagina P2.7 = Informazioni sullo stato del punto di rallentamento e forza (Informazione interna)  Premere 5 

Pagina P2.8 = Posizione relativa (Sec) 
Valori:  0.0 = Porta chiusa, Fine Corsa attivato. Decremento alla chiusura 

SS.s = Porta aperta, Fine Corsa attivato. Incrementa all’apertura fino a raggiungere il valore 
impostato nel  RunTime (P2.24)
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5.4  VERIFICA SENSO DI MARCIA MOTORE E APPRENDIMENTO DELLA CORSA. 

Attenzione!! Il MOTORE DEVE ESSERE COLLEGATO A TRIANGOLO. 

5.5  VERIFICA SENSO DI MARCIA DEL MOTORE 
1.  Portare la porta in condizione di chiuso 
2.  Porre il DIP 8 (Uomo Presente ) in posizione “OFF” 
3.  Con i pulsanti Start (APRE) e Chiude verificare il corretto senso di marcia ed eventualmente invertire le polarità 

del motore. 

5.6  APPRENDIMENTO DELLA CORSA 
1.  Lasciare la porta in posizione di chiusura (fine corsa chiusura, attivato) 
2.  Porre il Dip 8 (Uomo presente) in posizione “ON”  
3.  Premere il pulsante P1 per almeno 2 secondi fino a che lampeggia il LED “ L1”. 
4.  Premere il pulsante APRE (ingresso Start) e tenerlo premuto fino a che la porta si è completamente aperta 

(raggiungimento del Fine Corsa di fine apertura). 
5.  Premere il pulsante di Chiude (ingresso Chiude) per fare richiudere la porta 
6.  Al raggiungimento del Fine Corsa di fine chiusura la porta si arresta, il led L1 smette di lampeggiare e la 

procedura di apprendimento della corsa è completata. 
Nota 1: Led giallo intermittente veloce + led verde spento = Porta in apertura 
Nota 2: Led giallo intermittente veloce + led verde acceso = Porta in chiusura 
Nota 3: Led giallo due intermittenze ogni 4­5 secondi = indicazione di errore (per es. Costa programmata come NC 
invece collegata una resistiva, autotest fotocellula fallito, ecc.) Questo tipo di errore impedisce di entrare in 
programmazione. (Vedi display P4.1 per visualizzare l’allarme prodotto) 

5.7  LOGICHE DI FUNZIONAMENTO E IMPOSTAZIONI. 
5.7.1  Funzionamento con chiusura automatica.  SW1 ­ ON 

• Un comando di start apre. 
• Un secondo impulso durante l’apertura non viene accettato. 
• Un comando durante la pausa rinnova il tempo della pausa. 
• Un comando durante la chiusura inverte il moto e rinnova il tempo di Pausa. 

NOTA: Il tempo di pausa è regolabile da 0 a 60 secondi. 

5.7.2  Funzionamento Passo – Passo.  SW1 ­ OFF 

• Un comando di start apre. 
• Un successivo comando ferma la porta. 
• Il comando successivo chiude. 
• Un successivo comando ferma la porta. 

5.7.3  Funzionamento Uomo Presente.  SW1 ­ OFF 
Premere il Pulsante Apre (Start) fino alla completa apertura e rilasciare. 
Premere il Pulsante Chiude fino alla completa Chiusura. 

NOTA: Se viene rilasciato il pulsante durante la manovra di apertura o chiusura, l’automazione si arresta. 

5.7.4  COLPO FINALE  SW2 – ON 
Alla fine della manovra di chiusura dopo l’intervento del fine corsa viene dato un colpo finale. 

5.7.5  Auto Test delle Fotocellule  SW3 – ON 
Ad ogni inizio manovra, la centrale accende e spegne le fotocellule per verificare il funzionamento delle stesse e, se 
riscontra una variazione del segnale, non esegue la manovra. 

NOTA: I segnali di allarmi, possono essere verificati sul display, menu ALLARMI.
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6.  IMPOSTAZIONE PARAMETRI DI LAVORO DELLA CENTRALE 

premere OK  e  fino a che appaia  display P2  Premere 

6.1  MENÙ BASE – PARAMETRI DI DEFAULT 

6.1.1  BOOST  Display: P2.10 ­ Forza di spunto iniziale 

Valore espresso in %.  Impostazione di default.   = 15%.    Premere 

6.1.2  CO.MAX  Display: P2.11 ­ Coppia massima 

Valore espresso in %  Impostazione di default.  = 60%.       Premere 

6.1.3  SP. MAX AP  Display: P2.12 ­ Velocità max. in apertura 

Valore espresso in Hz (50:110)  Impostazione di default.  = 50Hz  Premere 

6.1.4  SP. MAX CH  Display: P2.13 ­ Velocità max. in chiusura 
Valore espresso in Hz (50:110)  Impostazione di default. = 50Hz  Premere 

6.1.5  SP. LOWAP  Display: P2.14 ­ Velocità rallentamento in apertura 
Valore espresso in Hz  Impostazione di default. = 20Hz  Premere 

6.1.6  SP. LOWCH  Display: P2.15 ­ Velocità rallentamento in chiusura 

Valore espresso in Hz  Impostazione di default. = 20Hz  Premere 

6.1.7  RAMPA ACC.  Display: P2.16 ­ Rampa di accelerazione 
Valore espresso in millisecondi  Impostazione di default. = 350ms  Premere 

6.1.8  RAMPA DEC.  Display: P2.17 ­ Rampa di decelerazione 
Valore espresso in millisecondi  Impostazione di default.  = 1000ms Premere 

6.1.9  Fotocel AP.  Display: P2.18 ­ Comportamento Fotocellula in apertura  Premere 
Valori: 0: esegue apertura immediata. 1: esegue apertura al disimpegno della fotocellula 

6.1.10  INV.T AP.  Display: P2.19 ­ Tempo di inversione del motore in caso di intervento del controllo ostacolo 

Valore espresso in secondi  Impostazione di default. = 0 s 
Nota: 0 = inversione fino a fine corsa in chiusura.  Premere 

6.1.11  INV.T CH.  Display: P2.20 ­ Tempo di inversione del motore in caso di intervento del controllo ostacolo 

Valore espresso in secondi  Impostazione di default.  = 0 s 
Nota: 0 = inversione fino a fine corsa in apertura.  Premere 

6.1.12  Pedonale  Display: P2.21 ­ Tempo di apertura pedonale 
Valore espresso in secondi  Impostazione di default.  = 3.0 s  Premere 

6.1.13  Colpo F  Display: P2.22 ­ Tempo di esecuzione Colpo Finale 

Valore espresso in secondi  Impostazione di default.  = 0.5 s  Premere 

6.1.14  RUN TIME.  Display: P2.23 – Tempo di lavoro 

Valore espresso in secondi  Impostazione di default.  = 10.0 seg  Premere 

6.1.15  SLOWT. AP  Display: P2.24 ­ Tempo di rallentamento, prima del Fine Corsa in Apertura 

Valore espresso in %  Impostazione di default.  = 15% 
Premere 

6.1.16  SLOWT. CH  Display: P2.25 ­ Tempo di rallentamento, prima del Fine Corsa in chiusura 

Valore espresso in %  Impostazione di default.  = 35% s 
.  Premere 

6.1.17  Prelamp  Display: P2.26 ­ Tempo di pre­intermittenza del lampeggiatore 
Valore espresso in secondi  Impostazione di default.  = 2.0 s  Premere
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6.1.18  RIT. INV.  Display: P2.27 ­ Tempo di ritardo di inversione del moto in caso di intervento di controllo 
ostacolo, fotocellule, coste, ecc 
Valore espresso in millisecondi  Impostazione di default. = 100 ms 
Nota: Si suggerisce di non impostare valori inferiori a 100 m/s al fine di evitare traumi violenti alla 
meccanica. .(motoriduttori, alberi di trasmissione ecc)       Premere 

6.1.19  OFF TIME.  Display: P2.28 ­ Tempo di intervento del controllo ostacolo durante lo spunto iniziale 

Valore espresso in secondi  Impostazione di default. = 1.0 s  Premere 

6.1.20  OFFSET TIME.  Display: P2.29 ­ Numero di incremento assorbimento per sensibilità del controllo ostacolo 

Valore espresso in nº. – 0:255  Impostazione di default. = 50  Premere 

6.1.21  MAX. ASS.  Display: P2.30 ­ Soglia assorbimento corrente max. raggiungibile per il controllo ostacolo 

Valore espresso in nº. – 1:255  Impostazione di default. = 200 

6.2  MENÚ SETUP INGRESSI  (DISPLAY P5) 
Entrando nella voce del menù SETUP INGRESSI si può modificare la logica NO/NC degli ingressi : 
START, CHIUDE, PEDONALE, STOP, FOTOCELLULA e per i quattro FINECORSA. 

Di default la logica è: 
NO (normalmente aperto) per gli ingressi START, CHIUDE, PEDONALE 
NC (normalmente chiuso) per gli ingressi STOP, FOTOCELLULA e per i FINECORSA. 

Premere  per proseguire o  cambiare il parametro da NO a NC e viceversa. 

Display P5.1  Display P5.2  Display P5.3 
Pulsante Apre (Start)  Pulsante Chiude  Pulsante Pedonale 
Di default N. Aperto  Di default N. Aperto  Di default N. Aperto 

Display P5.4  Display P5.5  Display P5.6 
Pulsante STOP  Fine corsa apertura  Fine corsa chiusura 
Di default N Chiuso  Di default N Chiuso  Di default N Chiuso 

Display P5.7  Display P5.8  Display P5.9 
FC Inizio Rallentamento  FC Inizio Rallentamento  Contatto Fotocellule 
Apertura  Chiusura  Di default N Chiuso 
Di default N Chiuso  Di default N Chiuso 

6.3  CONTATORE DI MANOVRE  (Display P3) 
Mediante il display P3, possiamo visualizzare e mettere a zero il contatore di manovre 

Attenzione: la cancellazione del contatore 
di manovre non chiede 

OK  .   conferma. 
Premendo OK il contatore si     azzera. 

6.4  REIMPOSTAZIONE DEI  PARAMETRI DI DEFAULT 
Se si desidera cambiare il quadro delle manovre nell’impostazione di fabbrica, spegnere il quadro e accenderlo 
tenendo premuto il pulsante OK per almeno 2 secondi. 

Il quadro chiederà conferma per eseguire l’ordine. Se si desidera eseguire il RESET, premere OK per confermare. 
In caso contrario, spegnere di nuovo il quadro, poiché questa opzione non ha possibilità di annullamento. 

NOTA: I segnali di allarme possono essere verificati nel display, menú allarmi. 
A: ­ Allarme costa in apertura 
C: ­ Allarme costa in chiusura 
F: ­ Allarme fotocellula 
M: ­ Allarme inversione (Temperatura o corto tra le fasi)
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Display di RESET a iniziare dal quadro con il pulsante OK premuto 

0=Normale 
1=Allarme
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AVVERTENZE PER LA SICUREZZA 

Le  presenti  avvertenze  sono  parti  integranti  ed  essenziali  del  prodotto  e  devono  essere  consegnate  all’utilizzatore. 
Leggerle attentamente in quanto forniscono importanti indicazioni riguardanti l’installazione, l’uso e la manutenzione. E’ 
necessario  conservare  il  presente  modulo  e  trasmetterlo  ad  eventuali  subentranti  nell’uso  dell’impianto.  L’errata 
installazione o l’utilizzo improprio del prodotto può essere fonte di grave pericolo. 

ISTRUZIONI PER L’INSTALLAZIONE 
• L’installazione  deve essere  eseguita  da  personale  professionalmente competente  e  in  osservanza della  legislazione 
locale, statale, nazionale ed europee vigente. 

• Prima di iniziare l’installazione verificare l’integrità del prodotto. 
• La posa in opera, i collegamenti elettrici e le regolazioni devono essere effettuati a “Regola d’arte”. 
• I  materiali  d’imballaggio  (cartone,  plastica,  polistirolo,  ecc.)  non  vanno  dispersi  nell’ambiente  e  non  devono  essere 
lasciati alla portata dei bambini in quanto potenziali fonti di pericolo. 

• Non installare il prodotto in ambienti a pericolo di esplosione o disturbati da campi elettromagnetici. La presenza di gas 
o fumi infiammabili costituisce un grave pericolo per la sicurezza. 

• Prevedere  sulla  rete  di  alimentazione  una  protezione  per  extratensioni,  un  interruttore/sezionatore  e/o  differenziale 
adeguati al prodotto e in conformità alle normative vigenti. 

• Il  costruttore  declina  ogni  e  qualsiasi  responsabilità  qualora  vengano  installati  dei  dispositivi  e/o  componenti 
incompatibili ai fini dell’integrità del prodotto, della sicurezza e del funzionamento. 

• Per la riparazione o sostituzione delle parti dovranno essere utilizzati esclusivamente ricambi originali. 
• L’installatore deve  fornire  tutte  le  informazioni  relative al  funzionamento, alla manutenzione e all’utilizzo delle singole 
parti componenti e del sistema nella sua globalità. 

MANUTENZIONE 
• Per  garantire  l’efficienza  del  prodotto  è  indispensabile  che  personale  professionalmente  competente  effettui  la 
manutenzione nei tempi prestabiliti dall’installatore, dal produttore e dalla legislazione vigente. 

• Gli  interventi di  installazione, manutenzione,  riparazione e pulizia devono essere documentati. Tale documentazione 
deve essere conservata dall’utilizzatore, a disposizione del personale competente preposto. 

AVVERTENZE PER L’UTENTE 
• Leggere attentamente le istruzioni e la documentazione allegata. 
• Il  prodotto  dovrà  essere  destinato  all’uso  per  il  quale  è  stato  espressamente  concepito.  Ogni  altro  utilizzo  è  da 
considerarsi    improprio  e  quindi  pericoloso.  Inoltre,  le  informazioni  contenute  nel  presente  documento  e  nella 
documentazione  allegata,  potranno  essere  oggetto  di  modifiche  senza  alcun  preavviso.  Sono  infatti  fornite  a  titolo 
indicativo per l’applicazione del prodotto. La Casit declina ogni ed eventuale responsabilità. 

• Tenere i prodotti, i dispositivi, la documentazione e quant’altro fuori dalla portata dei bambini. 
• In caso di manutenzione, pulizia, guasto o cattivo funzionamento del prodotto, togliere l’alimentazione, astenendosi da 
qualsiasi  tentativo  d’intervento. Rivolgersi  solo  al  personale  professionalmente  competente  e  preposto  allo  scopo.  Il 
mancato rispetto di quanto sopra può causare situazioni di grave pericolo. 

LIMITI DELLA GARANZIA 

La garanzia è di 12 mesi decorrenti dalla data del documento di vendita ed è valida solo per il primo acquirente. 
Essa decade in caso di: negligenza, errore o cattivo uso del prodotto, uso di accessori non conformi alle specifiche del 
costruttore, manomissioni operate dal cliente o da terzi, cause naturali (fulmini, alluvioni, incendi, ecc.), sommosse, atti 
vandalici, modifiche  delle  condizioni  ambientali  del  luogo  d’installazione.  Non  comprende  inoltre,  le  parti  soggette  ad 
usura  (batterie, ecc..).La  restituzione alla Casit del prodotto da  riparare deve avvenire  in porto  franco destinatario. La 
Casit restituirà il prodotto riparato al mittente in porto assegnato. In caso contrario la merce verrà respinta al ricevimento o 
trattenuta alla spedizione. L’acquisto del prodotto implica la piena accettazione di tutte le condizioni della garanzia. Per 
eventuali controversi il foro competente è quello di Torino. ­ Italia.
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